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คาํนํา 

เคร่ืองควบคุมอณุหภูมรุ่ิน MAC10 Series นีถู้กออกแบบมาให้ทาํงานอย่างมปีระสิทธิภาพ 

แต่ต้องมกีารตั้งค่าพารามเิตอร์ต่างๆอย่างถูกต้อง ดงันั้นท่านควรศึกษาวธีิการตั้งค่าจากคู่มือนีใ้ห้เข้าใจ

ก่อนการใช้งานเคร่ืองควบคุม อุณหภูมรุ่ิน MAC10 Series มคุีณลกัษณะเด่น ดงันี ้

 

• Input เป็นแบบ Universal Input รองรับทางด้านอุณหภูม ิและไฟฟ้า 

• ค่าความแม่นยาํ ± ( 0.5% FS + 1 digit) 

• การสุ่มสัญญาณ 0.25 วนิาท ี

• ระบบการควบคุมแบบ PID เพ่ือการใช้งานทีเ่หมาะสม 

• Output Main  เพ่ือรองรับการทาํงานแบบ heat หรือ cool 

• ฟังก์ช่ัน Event output สูงสุดถึง 2 ช่อง รองรับการทาํงานสูงสุดถงึ 8 แบบ 

• ฟังก์ช่ัน Alarm Delay  และ Alarm Timer 2 แบบ 

• ขนาดกระทดัรัดความยาวของเคร่ืองเพยีง 62 ~ 65 mm เท่านั้นทาํให้ง่ายต่อการตดิตั้งกบัตู้

คอนโทรลหรือทีท่ีม่พืี้นทีจ่าํกดั 

 

ทั้งนีท้างบริษัทหวงัเป็นอย่างยิง่ว่าคู่มือฉบับนีจ้ะช่วยทาํให้ผู้ใช้งานสามารถใช้เคร่ืองควบคุม 

อุณหภูมไิด้อย่างถูกต้องและเหมาะสมกบัการใช้งานของท่านด้วย 

บริษทั   เทคโนโลย ีอนิสตรูเมนท์ จํากดั 
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สาเหตุและการแก้ปัญหาที่เกดิขึน้  (ต่อ)  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

สารบัญ 
 

คาํนํา                                                                                                                                                  ก 

สารบัญ                                                                                                                                              ข                                                                           

ข้อควรระวงัในการใช้งานอย่างปลอดภัย                                                                                           1 

วธีิการอ่านสัญลกัษณ์บนจอแสดงผล                                                                                                3 

ส่วนประกอบของเคร่ืองควบคุม                                                                                                       3 

การเลือกรุ่น                                                                                                                                       4 

ฟังก์ช่ันหน้าจอพื้นฐาน                                                                                                                     5 

ขั้นตอนการทาํ Auto tuning  (ฟังก์ช่ันหน้าจอพืน้ฐาน)                                                                   6  

ฟังก์ช่ัน Soft Start  (Mode 3)                                                                                                          6 

ขั้นตอนการปรับค่า % MV Manual (ขณะเคร่ืองอยู่ในสภาวะ RUN)                                             6 

การเร่ิมทาํงานและหยุดทาํงาน ( RUN)                                                                                            7 

การตั้งค่าการควบคุมพื้นฐานแบบ Fix Control                                                                               7 

ฟังก์ช่ันการตั้งค่า Mode 1 – 5                                                                                            8 

การตั้งค่า Mode 1 การตั้งค่าลอ็กปุ่ มกดและค่าสูงสุดตํา่สุดของเซตพอยท์ SV                                8 

การตั้งค่า Mode 2 การตั้งค่าในส่วนของอนิพตุ PV                                                                         9                                                                                      

การตั้งค่า Mode 3 การตั้งค่าเอาท์พุต 1                                                                                            11 

การตั้งค่า Mode 5 การตั้งค่าอลาร์ม                                                                                                 12                                                                           

การทาํงานของอลาร์ม                                                                                                                     14 

การทาํงานของอลาร์มไทม์เมอร์                                                                                                      15 

การตดิตั้ง                                                                                                                                        16 

การต่อสายใช้งานของ MAC 10 Series                                                                                          17 

สาเหตุและการแก้ปัญหาทีเ่กดิขึน้                                                                                                   18 

 

 

แสดงผล จอบน ปัญหา สาเหตุ การแก้ไข 

   

อุณหภูม ิCold 

junction ของอนิพุต

เทอร์โมคบัเป้ิลเกนิค่า

สเกลสูงสุด 

เม่ือมกีาร  Cal  แล้ว

อุณหภูม ิ Ambient 

ของตเัคร่ืองเกนิ 80ºC 

ตรวจสอบการ Cal ของ

ตวัเคร่ืองอุณหภูม ิ

Ambient ต้องไม่เกนิ

80ºC 

   

อุณหภูม ิCold 

junction ของอนิพุต

เทอร์โมคบัเป้ิลน้อย

กว่าสเกลตํา่สุด 

เม่ือมกีาร  Cal  แล้ว

อุณหภูม ิ Ambient ของ

ตวัเคร่ืองตํา่กว่า -20ºC 

ตรวจสอบการ Cal ของ

ตวัเคร่ืองอุณหภูม ิ

Ambient ต้องไม่ตํา่กว่า  

- 20ºC 
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ข้อควรระวงัในการใช้งานอย่างปลอดภยั 

เพ่ือให้เคร่ืองควบคุมทาํงานได้เตม็ประสิทธิภาพ และป้องกนัความเสียหายของเคร่ืองควบคุม 

ควรปฏิบตัติามดงันี ้

  1)  ไม่ควรตดิตั้งเคร่ืองควบคุมในสถานทีเ่หล่านี ้

• บริเวณทีใ่กล้กบัแหล่งกาํเนิดความร้อน 

• อยู่ในบริเวณทีม่กีารฟุ้งกระจายของของเหลว หรือนํา้มนั 

• บริเวณทีแ่สงแดดส่องถึงโดยตรง 

• บริเวณทีม่ฝุ่ีนหรือก๊าซกดักร่อน (โดยเฉพาะอย่างยิง่ ก๊าซซัลไฟด์ และแอมโมเนีย) 

• บริเวณทีม่กีารเปลีย่นแปลงของอุณหภูมมิาก 

• บริเวณทีม่เีป็นนํา้แขง็ หรือมกีารควบแน่น 

• บริเวณทีม่คีวามส่ันสะเทือน 

  2)  ใช้งานและเกบ็รักษาเคร่ืองควบคุมภายใต้เง่ือนไขทีก่าํหนดในสเปคทั้งอุณหภูมแิละความช้ืน 

แวดล้อม การตดิตั้งเคร่ืองควบคุมหลายๆ ตวัใกล้กนั คือ ตดิตั้งอยู่เหนือกนั ความร้อนจากการ 

ทาํงานภายในจะทาํให้อายุการใช้งานของเคร่ืองควบคุมส้ันลง ดงันั้นควรตดิตั้งพดัลมระบาย

อากาศเพ่ือระบายความร้อนจากเคร่ืองควบคุม 

  3)  เพ่ือทีจ่ะระบายความร้อน ไม่ควรมส่ิีงปิดกั้นรอบๆ เคร่ืองควบคุมหรือปิดกั้นช่องระบายความ 

ร้อนในเคร่ืองควบคุม 

  4)  ตรวจสอบการต่อสายและความถูกต้องของขั้วต่อต่างๆ ไม่ควรต่อสายในเทอร์มนิอลทีไ่ม่ได้ใช้งาน 

  5)  เพ่ือทีจ่ะหลกีเลีย่งสัญญาณรบกวน ไม่ควรเดนิสายของเคร่ืองควบคุมรวมกบัสายไฟขนาดใหญ่ทีม่ี

กระแสไหลมากอาจใช้สาย ชีลด์หรือเดนิสายแยกท่อกบัสายไฟนั้น ตดิตั้งอุปกรณ์ป้องกนัไฟกระ 

        ชาก หรือตวักรองสัญญาณรบกวนกบัอุปกรณ์ ทีเ่ป็นแหล่งกาํเนิดสัญญาณรบกวน (โดยเฉพาะ

อย่างยิง่ มอเตอร์, หม้อแปลง, โซลนิอยด์, คอยล์ แมคเนตกิ หรืออปุกรณ์อ่ืนๆ ทีม่ขีดลวดเป็น

ส่วนประกอบ) ในกรณีทีใ่ช้ตวักรองสัญญาณรบกวน (Noise Filter) กบัแหล่งจ่ายไฟ การตดิตั้งตวั 

กรองสัญญาณให้ใกล้กบัเคร่ืองควบคุมให้มากทีสุ่ดเท่าทีจ่ะทาํได้ ต้องจดัช่องห่างระหว่างเคร่ือง

ควบคุมกบัอปุกรณ์ทีจ่่ายความถี่สูงๆ หรือไฟกระชาก 

  6)  ใช้เคร่ืองควบคุมภายใต้พกิดัของแหล่งจ่ายไฟและโหลด 

สาเหตุและการแก้ปัญหาที่เกดิขึน้ 

 

 

 

 

 

 

ปัญหาทีเ่กดิขึน้ สาเหตุ การแก้ไข 

ข้อความแสดง Error ตรวจสอบสาเหตุ Error ดูจากตาราง Error 

ค่า PV แสดงผลผดิปกต ิ
เกดิความผดิพลาดทางด้าน

อนิพุต เกดิการต่อสายผดิ 

ตรวจสอบ  Code อนิพุต 

ตรวจสอบการต่อสาย 

การแสดงผลหน้าจอหายไปแล้ว

เคร่ืองไม่ทาํงาน 

ขาดไฟเลีย้ง 

เคร่ืองวดัผดิปกต ิ

ตรวจสอบไฟเลีย้ง, ฟิวส์ 

เทอร์มนิอล, การต่อสาย 

ปุ่ มกดมปัีญหา 
ปุ่ มกดถูกลอ็กอยู่ 

เคร่ืองวดัผดิปกต ิ

ปลดลอ็กใน Mode 1 

ตรวจสอบเคร่ืองวดั 

แสดงผล จอบน ปัญหา สาเหตุ การแก้ไข 

 

ค่าอนิพุตเกนิค่าเสกล

สูงสุดใน mode 2 

สายอนิพุตขาด 

หรือ ค่าอนิพุตทีเ่ข้ามา

เกนิ 10 % ของค่าสเกล

สูงสุด ใน mode 2 

ตรวจสอบสายอนิพุต

ใช้งาน 

 

ค่าอนิพุตเกนิค่าเสกล

ตํา่สุดใน mode 2 

สายอนิพุตขาด 

หรือ ค่าอนิพุตทีเ่ข้ามา

น้อยกว่า 10 % ของค่า

สเกลตํา่สุด ใน mode 2 

ตรวจสอบสายอนิพุต

ใช้งาน 

 สาย PT 100 ขาด สาย PT 100 ขาด ตรวจสอบ PT 100 
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การต่อสายใช้งานของ MAC 10 Series 

                    MAC10A / MAC10B 

 

 

 

                                                             MAC10C 

 

 

 

                 

    

     

                

  

                           MAC10D 

 

 

 
 

 

 

 

 

  7)  ต้องแน่ใจว่า แรงดนัไฟเลีย้งต้องอยู่ในพกิดัภายใน 2 วนิาท ีจากการจ่ายให้กบัเคร่ืองควบคุ 

  8)  ต้องแน่ใจว่าเคร่ืองควบคุมต้องได้รับการ Warm-up 30 นาทก่ีอนการใช้งาน 

  9)  เม่ือทาํฟังก์ช่ัน Auto Tuning (AT) ต้องจ่ายไฟให้กบัโหลด (เช่น ฮีตเตอร์) ในเวลา 

       เดยีวกนัหรือก่อนจ่ายไฟให้กบัเคร่ืองควบคุมถ้าจ่ายไฟให้กบัเคร่ืองควบคุมก่อนโหลดค่า PID 

       ทีไ่ด้จากการทาํ Auto tuning จะไม่เป็นค่าทีเ่หมาะสมกบัระบบนั้น 

10)  หยุดการจ่ายไฟทุกคร้ังก่อนถอดวงจรภายในเคร่ืองควบคุมออกมาจากโครง (Case) ระวงัอย่า 

แตะต้องถูกอุปกรณ์ภายใน ขณะใส่กลบัต้องระวงัอย่าให้อุปกรณ์ภายในถูกกบัโครง เช่นกนั 

11)  การออกแบบควรคาํนึงถงึว่า เอาท์พุทของเคร่ืองควบคุมจะเร่ิมทาํงาน เม่ือจ่ายไฟให้เคร่ือง 

ควบคุมแล้ว 2 วนิาท ี

12)  เอาท์พุทจะไม่ทาํงานถ้าเปลีย่นระดบัการตั้งค่าในบางระดบั ควรระวงัตรงจุดนีด้้วย 

13)  ในการตดิตั้งโมดูลการ์ด ควรอ้างองิจากคู่มือทีม่ากบัโมดูลนั้น 

14)  เม่ือต้องต่อสายเทอร์โมคปัเป้ิลเพ่ือขยายความยาวต้องใช้สายชดเชย (Compensating Wire) 

เฉพาะชนิดเทอร์โมคปัเป้ิลนั้นๆ เม่ือต้องต่อสาย RTD เพิม่ต้องใช้สายทีม่คีวามต้านทานตํา่ทีสุ่ด

เท่าทีจ่ะทาํได้และความต้านทานของแต่ละสายต้องเท่ากนั 

15)  ควรตดิตั้งเคร่ืองควบคุมแนวตั้งเท่านั้น (ไม่ตะแคง) 

16)  เม่ือค่าทีว่ดัผดิพลาดไปจากอุณหภูมจิริง สามารถตั้งค่าชดเชยได้โดยใช้ฟังก์ช่ัน 

“การชดเชยค่าทีว่ดัได้” 

17)  กรณีสงสัยในการใช้งานให้ตดิต่อเจ้าหน้าที ่เบอร์โทร 02-743-8888 ต่อ 4120 
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 วธีิการอ่านสัญลกัษณ์บนจอแสดงผล 

 

             

A B C D E F G H I J K L M 
 

             

N O P Q R S T U V W X Y Z 
 

ส่วนประกอบของเคร่ืองควบคุม 
                                                                                         

                                                                                              

                                                                                         

 

                                                                                                                 

 

 

 

                

 

     1 ) จอแสดงผลตามค่าทีรั่บเข้ามา (PV) (จอสีแดง) 

    2 ) จอแสดงผลของค่าทีต้่องการควบคุม (SV) (จอสีเขียว) 

  3 ) LED แสดงผลการทาํงานของเคร่ืองควบคุม 

  4 ) ปุ่ มตั้งค่าการทาํงานของเคร่ืองควบคุม 

การตดิตั้ง 

ขนาดตวัเคร่ือง 

                             MAC 10A                                                                         MAC 10B 
 

 

 

 

 

 

 

                                 MAC 10C                                                                         MAC 10D 

 

 

 

 

 

ขนาดช่องเจาะ 

                                 MAC 10A              MAC 10B 

 

 

 

 

 

 

                                  MAC 10C                      MAC 10D 

 

 

 

 

          

1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 
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MAC10A M C F 2 N 
1 2 3 4 5 6 

 

การทํางานของอลาร์มไทม์เมอร์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 การเลือกรุ่น 
 

 

 

 

1.  MAC10A ขนาด  96 X 96  มม. 

                MAC10A ขนาด  96 X 96  มม. 

                MAC10A ขนาด  96 X 96  มม. 

                MAC10A ขนาด  96 X 96  มม. 

2. อนิพุต M : มลัตอินิพุต 

              I : กระแส 4 ~ 20 mA, 0 ~ 20 mA 

3. เอ้าท์พุต C : รีเลย์เอ้าท์พุต 

               S : พลัซ์ขับโซลติสเตท 12 VDC   

               I : กระแส 4 ~ 20 mA 

4. ไฟเลีย้ง F : 100 ~ 240 VAC 

5. อลาร์มเอ้าพุต 1 : อลาร์มเอ้าพุต 1 ชุด 

                       2 : อลาร์มเอ้าพุต 2 ชุด 

6. อ่ืนๆ N : รุ่นมาตรฐาน 
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ฟังก์ช่ันหน้าจอพืน้ฐาน 

• กด  ทลีะคร้ังเป็นการเข้าสู่การตั้งค่าพารามเิตอร์พืน้ฐานต่างๆ 

• หากต้องการปรับเปลีย่นค่าทีเ่ปลีย่นได้ กด  หรือ   

• ทุกคร้ังทีม่กีารเปลีย่นแปลงค่าให้กด   1 คร้ัง เพ่ือยืนยนัการเปลีย่นแปลง 

ค่าพารามเิตอร์ 

การทํางานของอลาร์ม 

 

     
 

 

จอบน (สีแดง) 
จอล่าง (สีเขียว) 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

  

ลมิติตามค่าสเกล 

ตํา่สุดและสูงสุด 

จะแสดงค่าอุณหภูมจิากหัววดั (PV)  

และค่าทีต่ั้ง (SV) 

  
 สถานะเคร่ืองยงัไม่ทาํงาน 

 สถานะเคร่ืองทาํงาน LED RUN ตดิ 

      

ค่า % MV ของเอ้าท์พุต 1 สามารถตั้งค่า 

% Manual ได้ ดูการตั้งค่าจากหน้า 

      

ค่าจะนับเพิม่ไปเร่ือยๆ จนครบเวลาที่

กาํหนด เม่ือครบเวลาทีก่าํหนดแล้วจะ

โชว์เป็น End 

_      กาํหนด SV ล่วงหน้าทีจ่ะใช้งานได้ 4 ค่า 

  

 สภาวะไม่ได้ทาํ Auto Tuning 

 
สภาวะทาํ Auto Tuning ไม่สามารถ

แก้ไขค่าใน Mode 1 ถึง Mode 5 ได้ 

     

ตั้งค่าเซตพ้อยอลาร์ม 1 ต้องเลือกใช้งาน 

อลาร์มใน Mode 5 ก่อน 

     

ตั้งค่าเซตพ้อยอลาร์ม 2 ต้องเลือกใช้งาน 

อลาร์มใน Mode 5 ก่อน 
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การตั้งค่าอลาร์ม (ต่อ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ขั้นตอนการทํา Auto Tuning 

1. กด                   ทลีะคร้ัง เข้าฟังก์ช่ันหน้าจอพืน้ฐานจนหน้าจอบนแสดง    

    หน้าจอล่างแสดง   (ขณะเคร่ืองอยู่ในสภาวะทาํงาน ไฟแสดงสภาวะ RUN ตดิ) 

2. กด                   1 คร้ัง หน้าจอล่างแสดง   

3. กด                   1 คร้ัง เพ่ือยืนยนัการทาํ Auto tuning  (ไฟแสงสภาวะ AT ตดิ) 

**ในขณะทาํ Auto tuning ไม่สามารถเข้าไปเปลีย่นแปลงค่าในโหมด 1 ~ 5 ได้ 

     ยกเว้น    ใน Mode 1** 

 

ฟังก์ช่ัน Soft Start (Mode 3) 

     หลกัการทาํงานของฟังก์ช่ัน Soft Start ใน Temp. Shimax คือ จะเป็นฟังก์ช่ันทีค่วบคุมการทาํงาน

ของเอาพตุท์ทลีะน้อย โดยจะไม่ให้เอาท์พุตทาํงานเตม็ที ่ในขณะเคร่ืองเร่ิมทาํงานช่วงแรก  และ

หลงัจากนั้น เม่ือส้ินสุดการทาํงานตามค่าเวลาของ Soft Start time เคร่ืองจะทาํงานตามปกต ิคือ จะ

ทาํงานตามค่า Proportional periodic time ฟังก์ช่ันนีจ้ะเป็นการป้องกนัไม่ให้กระแสเกนิกว่าค่าทีโ่หลด

จะรับได้ (Overload) อย่างเช่น โหลดทีเ่ป็นฮีตเตอร์ 

 

ขั้นตอนการปรับค่า % MV Manual (ขณะเคร่ืองอยู่ในสภาวะ (RUN) 

1. กด   
 

 ทลีะคร้ัง เข้าฟังก์ช่ันหน้าจอพื้นฐานถึงการดูค่า % MV หน้าจอบน 

แสดงอณุหภูมจิากหัววดั หน้าจอล่างแสดง   

2. กด 
 

ค้างจนกระทัง่ไฟแสดงสภาวะ RUN กระพริบ 

3. กด  
 

หรือ  เพ่ือเพิม่หรือลดค่า % MV แบบ Manual 

4. ออกจากโหมด Manual โดยการกด 
 

ค้างจนกระทัง่ไฟแสดงสภาวะ Run หยุด 

กระพริบเป็นการกลบัสู่ Automatic % MV 

 

จอบน (สีแดง) 
จอล่างสีเขียว 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

  
 ไม่มกีารหน่วงเวลา ON 

  ตั้งค่าหน่วงเวลา ON 1 ~ 8000 Sec 

  
 ไม่มกีารหน่วงเวลา OFF 

  ตั้งค่าหน่วงเวลา OFF 1 ~ 8000 Sec 

  
 ตั้งค่าเวลา ON ตํา่สุด 1 

  ตั้งค่าเวลา ON 1 ~ 600 

  
 ตั้งค่าเวลา OFF ตํา่สุด 0 

  ตั้งค่าเวลา OFF 0 ~ 600 

  
 ตั้งหน่วยเวลาเป็นนาท ี

 ตั้งหน่วยเวลาเป็นวนิาท ี

_   
 ไม่ใช้ 

 อลาร์มจะทาํงานค้างจนกว่าจะรีเซต 

_   
 สภาวะรีเลย์อลาร์มปกตเิปิดอยู่ 

 สภาวะรีเลย์อลาร์มปกตปิิดอยู่ 

Even 2 มพีารามเิตอร์เหมือนกบั Even 1 
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การเร่ิมทํางานและหยุดทํางาน ( RUN)  

• กด                  1 คร้ัง หน้าจอแสดงผล    

กด   1 คร้ัง หน้าจอแสดงผล   

กด  1 คร้ัง เพ่ือยืนยนั (ไฟแสดงสภาวะ RUN ตดิ) 

 

• กด                   1 คร้ัง หน้าจอแสดงผล    

กด   1 คร้ัง หน้าจอแสดงผล   

กด  1 คร้ัง เพ่ือยืนยนั (ไฟแสดงสภาวะ RUN ดบั) 

 

การตั้งค่าการควบคุมพื้นฐานแบบ Fix Control 

ฟังก์ช่ันการควบคุมแบบ Fix Control มรีายละเอยีดตามตาราง มวีธีิเข้าพารามเิตอร์ ดงันี ้

1. กด ค้างจนกระทัง่หน้าจอบนแสดง    และจอล่างแสดง   

2. กด  1 คร้ัง เพ่ือเข้าสู่พารามเิตอร์ต่างๆ ดงัตาราง 

• เม่ือต้องการเล่ือนไปสู่พารามเิตอร์ถัดไป กด                  ทลีะคร้ัง  

• เม่ือต้องการเปลีย่นแปลงค่าพารามเิตอร์ให้ใช้   หรือ   และหลงัจากมกีาร 

เปลีย่นแปลงพารามเิตอร์ให้กด ยืนยนัทุกคร้ัง (เหมือนกนัทุกตาราง) 

  

 

 

 

 

 

 

 ** ค่าเซตพอยท์ขึน้อยู่กบัการตั้งค่าลมิติตํา่สุดและสูงสุดของค่าเซตพอยท์ทีต่ั้งใน Mode 1** 

       Mode 5     การตั้งค่าอลาร์ม 

 

จอบน (สีแดง) 
จอล่างสีเขียว 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

_   

 ไม่ใช้อลาร์ม 

 High Alarm ตามค่าอุณหภูมจิริง 

 Low Alarm ตามค่าอุณหภูมจิริง 

 ค่า PV เกนิค่าทีส่เกล(หัววดัขาด) 

 High Alarm ตามค่าบวกลบเซตพอยท์ 

 Low Alarm ตามค่าบวกลบเซตพอยท์ 

 In Band ค่าบวกลบเซตพอยท์ 

 Out Band ค่าบวกลบเซตพอยท์ 

 เคร่ืองทาํงาน(ไฟ RUN ตดิ) 

_      

ค่า Differential Gap ไม่แสดงผลถ้า 

เลือกอลาร์มเป็น non, So, L_d 

_   

 

เม่ือเปิดเคร่ืองถ้าเคร่ืองอยู่ในสภาวะอลาร์ม 

อลาร์มจะทาํงานทนัท ี

 

เม่ือเปิดเคร่ืองอลาร์มจะไม่ทาํงานก่อน 

(จะทาํงานเม่ือถึงสภาวะอลาร์ม) 

 

เม่ือเปิดเคร่ืองอลาร์มจะไม่ทาํงานก่อน 

(จะทาํงานเม่ือถึงสภาวะอลาร์ม) 

_   

 อลาร์มดเีลย์ 

 อลาร์มไทม์เมอร์ 1 

 อลาร์มไทม์เมอร์ 2 

จอบน (สีแดง) 
จอล่างสีเขียว 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

  ตามย่านอนิพตุ ตั้งค่าเซตพอยท์ที ่1 

   ตั้งค่าเหมือนกบั  
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Mode 3     การตั้งค่าเอาท์พุต 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ฟังก์ช่ันการตั้งค่า Mode 1 – 5 

การตั้งค่าใช้งานของ Mac 10 Series จะประกอบด้วยกนั 5 โหมด ในแต่ละโหมดจะประกอบ 

ด้วยพารามเิตอร์ทีใ่ช้ตั้งค่าใช้งานต่างๆ โดยมวีธีิการเข้าสู่โหมดดงันี ้ จากหน้าจอปกต ิ

• กด                      ค้างจนกระทั้ง หน้าจอบนแสดง       จอล่างแสดง   

• ต้องการเล่ือนโหมดให้    กด                    หรือ 

• ต้องการเข้าสู่โหมดต่างๆ กด                       1 คร้ัง 

• กด                    ทลีะคร้ังเป็นการเปลีย่นไปสู่พารามเิตอร์ถัดไป 

• หากต้องการปรับเปลีย่นค่าทีเ่ปลีย่นได้  กด                     หรือ 

• ทุกคร้ังทีม่กีารเปลีย่นแปลงค่ากด                     1 คร้ัง เพ่ือยืนยนัการเปลีย่นแปลง 

ค่าพารามเิตอร์ 

• ขั้นตอนการออกจากโหมดสู่หน้าจอปกต ิ (ขณะอยู่ใน Mode 1 – 5 ) 

• กด                    ทลีะคร้ัง จนกระทั้งหน้าจอบนแสดง     จอล่างแสดง   

หรือโหมดใดโหมดหนึง่ ระหว่าง โหมด 1 – 5 

• กด                     ค้างจนกระทั้งออกหน้าจอปกต ิ

 

Mode 1     การตั้งค่าลอ็กปุ่มกด และค่าสูงสุดตํา่สุดของเซตพอยท์ SV  

 

จอบน จอล่าง ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

  
 

การควบคุมเอาท์พุตแบบ ON ~ OFF 

   
ค่า Proportional  เอาท์พุต (%) 

  
 

การควบคุมเอาท์พุตแบบ PD 

   
ค่า Integral เอาท์พุต (Sec) 

  
 

การควบคุมเอาท์พุตแบบ PI / P 

   
ค่า Derivative เอาท์พุต (Sec) 

    
ค่า Manual reset ควบคุมแบบ  P / PD 

แสดงผลเม่ือ  I = OFF (%) 

     
ค่า Hight Dif Gap เอาท์พุต 

จะแสดงผลเม่ือตั้งค่า P = OFF (องศา) 

     
ค่า Low Dif Gap เอาท์พุต 

จะแสดงผลเม่ือตั้งค่า P = OFF (องศา) 

     ค่าตํา่สุดของเอาท์พุต (%) 

     ค่าสูงสุดของเอาท์พุต (%) 

  
 

ไม่ตั้งค่า Soft start ของเอาท์พตุ 

   
ตั้งค่า Soft start ของเอาท์พุต (Sec) 

     ค่า proportional cycle time เอาท์พุต (Sec) 

  
 

ควบคุมแบบความร้อน Heating 

 
ควบคุมแบบความเยน็ Cooling 

จอบน (สีแดง) 
จอล่าง(สีเขียว)

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

    

   ไม่มกีารลอ็ค 

 ลอ็คการตั้งค่าเซตพอยต์ 1 ในฟังก์ช่ันพื้นฐาน 

 ลอ็คการตั้งค่าทุกพารามเิตอร์ 

 ลอ็คการตั้งค่าทุกพารามเิตอร์ 

 

ลอ็คการตั้งค่าทุกโหมด แต่แก้ไขค่าหน้าจอ

พื้นฐานได้ 
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การตั้งค่าลอ็กปุ่มกด และค่าสูงสุดตํา่สุดของเซตพอยท์  SV (ต่อ) 

 

    Mode 2     การตั้งค่าในส่วนของอนิพุต   PV 

การตั้งค่าในส่วนของอนิพุต  PV (ต่อ) 

จอบน (สีแดง) 
จอล่าง (สีเขียว) 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

_   

  ปิดหน้าจอ SV 

  ค่าตํา่สุดของค่าเซตพอยต์ 

_        ค่าสูงสุดของค่าเซตพอยต์ (SV_H>SV_L) 

_   

 จาํค่าในสภาวะก่อน OFF Power 

 เม่ือเปิดเคร่ืองมาจะอยู่ในสภาวะ Stanby 

 เม่ือเปิดเคร่ืองมาจะอยู่ในสภาวะ RUN 

จอบน (สีแดง) 
จอล่าง (สีเขียว) 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

_     ตั้งค่าชดเเชยอุณหภูมขิองหัววดั 

_     การปรับค่าความแม่นยาํของหัววดั (%) 

_    ตั้งค่า filter ของหน้าจอ   (วนิาท)ี 

 

 

(มลัตอินิพุต) 

เลือกอนิพุต

code M 

 

  

เทอร์โมคปัเป้ิล 

Thermo 

couple 

K 
  

0 ~ 1300 ºC 

K  -50 ~ 999.9 ºC 

J   0 ~ 600  ºC 

J   0.0 ~ 600.0  ºC 

จอบน (สีแดง) 
จอล่าง (สีเขียว) 

(Default) 
ค่าทีเ่ปลีย่นได้ คาํอธิบาย 

 

 

(มลัตอินิพุต) 

เลือกอนิพุต

code M 

 

อาร์ทีดี 

RTD 

P   -100.0 ~ 200.0  ºC 

P  -100 ~ 200  ºC 

P  -199.9 ~ 300.0  ºC 

P  -200 ~  300 ºC 

โวลท์ (mV) 0 ~ 50 mV   ย่านสเกล -1999 ~ 9999 

ช่วง Span : 10 ~ 10000 

ทศนิยมทีต่ั้งได้ 0.1,  0.01,  0.001 

 

กระแส (mA)  

เลือกอนิพุต 

Code I 

4 ~ 20 mA 
  

0 ~ 20 mA   

_      สเกลค่าอนิพุตตํา่สุด (mA / V) 

_     สเกลค่าอนิพุตสูงสุด (mA / V) 

     ตั้งทศนิยม 1 – 3 หลกั 

_   

 

ตั้งค่าหัววดั T/C มปัีญหาให้แสดง  

“ HHHH ” 

 

ตั้งค่าหัววดั T/C มปัีญหาให้แสดง  

“ LLLL ” 
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