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สวนประกอบตางๆ 

- โปรแกรมควบคุมอุณหภูมจิะประกอบดวยกัน 3 โปรแกรม คือ  Operation indicator mode, 
 Engineering mode และ Program mode โดยมีรายละเอียดดังนี ้

 
1.   การทํางานของ Operation indicator mode  จะแสดงผลก็ตอเมื่อเพาเวอร “ON” และจะแสดงคา PV  
 และ SV  และ ขนาดเอาทพตุ คาเวลาของแตละ Segment เมื่อเร่ิมทํางาน 
 
2. การตั้งคา Engineering mode เปนฟงกช่ันพื้นฐานของการวัดที่เกี่ยวกับชนิดของอนิพุตเอาทพุต 
 การติดตอRetransmission อลารม การควบคุมเอาทพุต PID และ Auto tuning  
 
3. การตั้งคา Program mode เปนการควบคมุโปรแกรมการตั้งคาโปรแกรมการทําวนซ้าํ จํานวน Pattern  
การตั้งคาจํานวน Segment  สถานะการเริม่ทํางาน เวลาของสัญญาณ โหมดการสิ้นสุดโปรแกรม และพารามิเตอร   
ของแตละ  Segment 
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1. คุณสมบัติ 
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ฟงกชัน่ รายละเอียด 

Option RS 485 / 422 
2 สัญญาณเวลา 

 
 

การแสดงหนาจอ PV 

จํานวนหลัก 
ความแมนยํา 

Sampling time 
ชนิดอินพุต 

4 หลัก 
+/-0.1 % 
250 ms 

ใชไดกับหลายอินพุตทั่วไปโดยเลือกตามพารามิเตอร ดูที่หนา 

 
การควบคุมเอาทพุต 

 
ชนิดของเอาทพุต 

ใชไดกับหลายเอาทพุตทั่วไปโดยเลือกตามพารามิเตอร ดูที่หนา 
SSR / SCR 

Relay 

Retransmission เอาทพุต กระแส/SPS(แหลงจายสําหรับเซ็นเซอร) 
(ใชงานที่ terminal เอาทพุต RET ) 

อลารมเอาทพุต รีเลย 2ชุด 
สัญญาณเวลาเอาทพุต Transistor 2 ชุด 

จํานวนของ Pattern & Segment 2 Pattern & 20 Segment (1 pattern มี 10 segment) 
การติดตอ มาตรฐาน 

ความเร็ว 
Max.Com.Line 

RS485/422 
600~9600 bps 

31 

อินพุตในการวัด 1 อินพุต 

Contact อินพุต 3 points (RUN,RESET,HOLD) 

SCR / SSR พัลซ 1 point (Current or SSR output) 

Retransmission เอาทพุต 1 point 

เอาทพุตรีเลย 1 point (C contact) 

อลารมเอาทพุต 2 points (A contact) 

Transistor  เอาทพุต 2 points (Time signal) 

 
 
 

  ฮารดแวร 

แหลงจาย 100 - 240 V AC 50 - 60 



                                                    
 
2. อธบิายการทํางานของฟงกชั่นตางๆ 

 
 

 
 

การแสดงผล LED ลักษณะการทํางาน 

     display lamp แสดงในขณะอุณหภูมิกําลงัขึ้น 

   display lamp  แสดงในขณะอุณหภูมิอยูในชวง  setpoint  

  display lamp แสดงในขณะอุณหภูมิกําลงัลง 

  PT1 display lamp  แสดงการทํางานของ pattern 1.  

 PT2 display lamp  แสดงการทํางานของ pattern 2.  

  RUN display lamp  แสดงการทํางานในชวงการ  run program   

 WAIT display lamp  แสดงการทํางานในชวงขณะรอการ run program  

  HOLD display lamp แสดงการทํางานในขณะหยดุการ run program  

MAN display lamp  แสดงการทํางานการควบคุมแบบ manual 

  AL1 display lamp  แสดงการทํางานในชวง Alarm 1 ทํางาน  

 AL2 display lamp  แสดงการทํางานในชวง Alarm 2 ทํางาน  

TS1 display lamp  แสดงการทํางานในชวงเวลาของสัญญาณที่ 1 ทํางาน 

 TS2 display lamp  แสดงการทํางานในชวงเวลาของสัญญาณที่ 2 ทํางาน  

 OUT display lamp  แสดงการทํางานเมื่อมีการควบคุมให  output  ON 

  AT display lamp  แสดงการทํางานเมื่อทํางานในฟงกช่ัน  Auto tuning 

 SEG1~10 display 
               lamp  

แสดงการทํางานของแตละ Segment  

  PV display lamp  แสดงการทํางานของ  process value  

 SV display lamp  แสดงการทํางานของการ set value  
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 2.1 การทํางานของปุมตางๆ 

  

  

 

 
การเริ่มการทํางานของจํานวน   Pattern 
 

 

 

อินพุต พารามเิตอรใชเมื่อตองการปรับเปลี่ยนคาโดยกดปุมคางไว 2.5 วนิาที หรือ
นานกวาโดยจะเปนการสลับโหมดกันระหวาง โหมดบอกสถานะและเอ็นจิเนยีร
ร่ิงโหมด  

 
ใชเพื่อออกจากการ  running program และออกจากการทาํงานแบบ Manual และ
ใชออกจากการ Set program 

 
 

 

กดเพื่อเล่ือนหลัก 

 

 
ใชในการปรับเปลี่ยนคาพารามิเตอร และใชเพื่อการเปลี่ยนคาไปกลุมอ่ืน  

 

 

ใชในการปรับเปลี่ยนคาพารามิเตอร และใชเพื่อการเปลี่ยนคาไปกลุมอ่ืน 

 
เมื่อ โปรแกรมกําลังทําการ running กดปุม  Hold เพื่อหยดุการทํางานของ Segment 
นั้นและกดอกีครั้งเพื่อปลดการ Hold  

 
 ออกจากการ running segment ในขณะ การทํางานของ program การทํางานของ  

segment. ตอไป 
 

 

 

ใชเพื่อเปลี่ยนคา สลับกันระหวาง Pattern 1 กับ Pattern 2  

 

 

ใชเพื่อเปลี่ยนคาระหวาง การทํางานแบบ Auto และแบบ  Manual 

 
 
 

 4
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4. วิธกีาร Set program  
รุน Np 100 จะแบงการทํางานเปน operation indicator mode และ  program mode และในสวนนีจ้ะเปน  

engineering group และ program group  

การทํางานของ indicator mode จะแสดงผลเมื่อ power  “ON” และจะบอกลักษณะของคา PV  และ
การตั้งคา Setpoint   ลักษณะของ output และการคงคาเวลาการทํางานของ Segment  

Operation 
Indicator Mode  

Engineering mode จะเปนการตั้งคาพื้นฐานของการวัดทีเ่กี่ยวกับชนิดของอินพุต เอาทพุตและ 
communication, retransmission, alarm, controlling movement, PID, and auto tuning.  

Engineering 
Group  

 Program mode เปนการตั้งคาในการควบคุมโปรแกรม คาที่แนนอนของโปรแกรม การทําวนซ้ํา   
จํานวน pattern , การตั้งคาจาํนวน Segment , การเริ่มสถานะการทํางานของโปรแกรม, คาเวลา   Program Group  
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4.1 การตั้งคา Engineering Group  

 คาสัญญาณ, โหมดการจบการทํางานของโปรแกรม, และแตละคาพารามิเตอรของแตละ Segment  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
4-1-1 การตั้งคาอินพุต 

 8

 
จอแสดงผล 

 

 
ชื่อ 

 
ยานการตั้งคา 

สถานะ 
การแสดงผล 

 
คาเริ่มตน 

 
 

กลุมอินพุต 

 
 

ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ 

 
 

ชนิดของอินพุต 
 

 
    
ชนิดของอินพุต,ยานการวัด 

 
 

ทุกกรณี 

 
                

K (1) 

 
ต้ังคา High อินพุต 

 
1370 

            
ต้ังคา Low อินพุต 

    
 ชนิดของอินพุต,ยานการวัด 
             (FR-H > FR-L) 

 
 

      ทุกกรณี 
 

 

 
-200 

 
ต้ังคาจุดทศนิยม 

 
0~3 

 
แรงดันอินพุต 

 
1 

 
การตั้งคาสเกลสูงสุด 

 
 

การต้ังคาสเกลต่ําสุด 

 
 

-1999~9999 
(SL-H > SL-L) 

 
 

แรงดันอินพุต 

 
100.0 

 
0.0 

 
คาชดเชยอุณหภูมิ 

 
ON , OFF 

 
TC 

 
ON 

 
PV filter 

 
OFF , 1~120 

 

 
สม่ําเสมอ 

 
OFF 

 
PV bias 

-100~100 %(EUS) 
 

 
สม่ําเสมอ 

 
0 % 

 

                      
Burn-out OFF , UP ,DOWN สม่ําเสมอ UP 



 
 
รายละเอียดของการรตัง้คาอินพุต 
 

1. การเลือกชนิดของอินพุท: NP100 จะรองรับอินพทุไดหลายชนดิและสะดวกในการเลือกการเซทคา
สัญญาณอินพุทของ Input type Rang ยานนี้จะเกีย่วกับการใชประโยชน อินพุทเซ็นเซอรและชนดิของ
อินพุท ในการใชงานรวมทั้งหมด 18 ชนิด ของอินพุท 12 ชนิด ที่เปนอินพุทเทอรโมคัปเปล 2ชนิด ที่
เปนRTD และอีก 4 ชนิด ที่เปนสัญญาณมาตรฐานที่เปนแรงดันและกระแส 

2. การเลือกยานสูงสุดและต่ําสุด : เลือกคาสูงสุดและต่ําสุดของยานกบัยานสูงสุดสําหรับเซ็ท NP100 ใน
การเปลี่ยนแปลงยาน 

3. การตั้งคาจุดทศนิยม : เมื่อเลือกชนิดของแรงดันอินพุทเปนแรงดัน (V,mV) จุดทศนยิมสามารถบงชี้ โดย
เลือกตําแหนงแรกถึงสามตําแหนงในการบงชี้คาPV ในจุดทศนยิม (เลือก 1 จะแสดงทศนิยม 000.0) 

4. การเลือกสเกลสูงสุดและต่ําสุด : การเลือกสเกลสูงสุดและต่ําสุดเมื่อทาํการเลือกอินพุทเปนแบบแรงดัน
(V,mV) 

5. เลือกคาชดเชยของอุณหภูมเิฉพาะอินพุททีเ่ปนเทอรโมคัปเปล เลือก ON สําหรับทําการเลือกคาชดเชย 
ของอุณหภูมิถึงการแกแรงดนัสําหรับTerminal อุณหภมูิ 

6. เลือกคาPV Filter : เมื่อคาที่วัดไมแนนอนสําหรับวัดแบบ Digital คือปองกันสญัญาณรบกวนจาก
ภายนอกลดคาความไมแนนอน ของคา PV โดยเลือกคา filter 

7. เลือกคาPV Bias : เลือกคาจรงิเมื่อจําเปนที่จะใชคา PV จริง 
8. เลือกการทํางานของBurn – out : ปองกันความปลอดภยัของเอาทพุตในขณะ OFF โดยกําหนดคาสูงสุด

หรือต่ําสุดและเทียบ กับ SV เมื่ออินพุทไมเชื่อมตอคาสูงสุดของPV จะแสดงถาเปน UP และคาต่ําสุดจะ
แสดงเมื่อเลือก Down เอาทพุตคงคาเดิมในการเลือก OFF 
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 4-1-2 การตั้งคาเอาทพุต 

จอแสดงผล ชื่อ 
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รายละเอียดของการตัง้คาเอาทพุต 
 

1. เลือกชนิดของเอาทพุต 
: ควบคุมเอาทพุตสามารถเลือกไดจากเปนรีเลยเอาทพุต ON OFF รีเลยควบคุมเอาทพตุแบบ PID และ
การขับโซลิดสเตทรีเลย และ แรงดนัเอาทพุตโดยกําหนดที่ “Output Type Selection Symbol” จาก
รายละเอียดควบคุมชนิดของเอาทพุต 

2. เลือกการควบคุมแบบความรอนและความเย็น 
: วิธีการควบคมุที่เกี่ยวกับการคอนโทรลโดยHeating และ Cooling โดยฟงกช่ัน Freezing ถาเลือกREV 
(reverse motion) เปนการทําความรอนและDIR(ordinary motion) สําหรับการควบคุมความเยน็ 

ยานการตั้งคา สถานะการ
แสดงผล 

ตั้งคาเริ่มตน 

  
 

กลุมเอาทพุต 
 

ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ 

  
 

ชนิดเอาทพุต 

 
ON / OFF, 
SSR, SCR, 

Relay 
 

 
  

Relay สม่ําเสมอ 

การควบคุมแบบ 
Heating / Cooling 

REV : heating 
DIR : cooling 

 
สม่ําเสมอ 

 
Heating 

SSR เวลาของ 
Heating cycle 

 
Relay 

 

 
1~1000 sec. 

 
30 sec. 

การตั้งคา 
Hysteresis 

 
          0~100 %(EUS) 

 
      ON/OFF 

 
       0.5 %(EUS) 

                จํานวนของ  
          -5.0~105.0 % 

  
       สม่ําเสมอ 

            
                Preset output               0.0 

 
ต้ังคาเอาทพุตสูงสุด 

      
         100.0 %     OL-L+1Digit~105.0 % 

 

 
ต้ังคาเอาทพุตตํ่าสุด 

 
      -5.0~OL-H -1Digit % 

 
         PID 
       control           

           0.0 % 



 
 
 

3. จํานวนรอบเวลาในการควบคุมความรอน : เมื่อเลือกเอาทพุตเปนรีเลยหรือ SSR 
: NP100 ในการเลือกความถี่ของการ ON OFF โดยทั่วไปเซ็ทคาไว30 วินาทีสําหรับรีเลยเอาทพุตและ
สําหรับSSR เอาทพุตตามสภาพของชวงเวลา 

4. ฮีตเตอรรีซีส 
:ฟงกช่ันนีเ้ปนการเซ็ทคาระหวางอณุหภูมิ ON และอุณหภูมิ OFF เมื่อเอาทพุตเปนการควบคุมแบบ ON-
OFF Control  

5. การ Preset ปริมาณของเอาทพุต 
6. คาสูงสุดและต่ําสุดของเอาทพุต 

: ฟงกช่ันนีจ้ะเซ็ทคาสูงสุดและต่ําสุดเปนเปอรเซ็นต 
 

  4-1-3 การตั้งคาการติดตอ 
 

จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการ
แสดงผลหนาจอ 

ตั้งคาเรมตน 

 
กลุมการตั้งคาการติดตอ 

 
ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ 

การเลือก 
Protocal 

PCL.0: PC LINK 
PCL.1: PC LINK SUM 

          
         Option 

            
                PCL.0 

                 Rate 
การติดตอ 

                600 / 1200 / 2400 
                 4800 / 9600 bps  

          
         Option 

 
                9600 

                                      
                คาพาริต้ี              NONE / EVEN / ODD           Option                NONE 

            การหยุด BIT                         1 หรือ 2 bit           Option                   1 

 
      ความกวางของขอมูล 

                            7 or 8 
                ( except PC Link : 8) 

           
          Option 

                   
                  8 

 
              แอดเดรส 

 
              1~99(max. 31 devices) 
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          Option 
                
                   1 

 
     การตอบสนองตอเวลา 
                             

                             0~10 
 
          Option 

               
                   0 

 
 
 



 

4-1-4  ตั้งคา Retransmission 
ขอควรระวัง 

• การตอสายใชงานเอาทพุตของ Retransmission 
- ไมเชื่อมตอการควบคุม และแหลงจายภายนอกเมื่อมีการติดตั้งหรือถอดตัวรับเนื่องจากจะเกิด

การกระตุกของไฟฟา 
- ใช Terminal เดียวกันสําหรบัเอาทพุท Retransmission และ SPS โดยการเลือกชนิดของ

เอาทพุตจะเลือกผานการเซ็ทคาพารามิเตอร 
- สัญญาณ 4-20mA คือสัญญาณของเอาทพุตแบบ Retransmission  
- เมื่อใชสัญญาณเอาทพุตแบบ Retransmission เปนไปไมไดที่จะใชฟงกช่ัน SPS สําหรับ

เซ็นเซอร 

• การตอสายใชงาน SPS สําหรับเซ็นเซอร 
- ไมเชื่อมตอการควบคุม และแหลงจายภายนอกจากการตดิตั้งหรือถอดตัวเซ็นเซอรออก 
- Terminal เดียวกันในการใช SPS เอาทพุต และเอาทพุตแบบRetransmission เลือกใช termina

ขางใดขางหนึง่โดยการเลือกผานพารามิเตอร 24 VDC 20mA Dcmax 

จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการ
แสดงผล 

ตั้งคาเริ่มตน 

                  
  

ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ การต้ังคา
Retransmission 

                
PV, SV,                 

MV(output volume), SPS 

      
 

เอาทพุต 
Retransmission 

 

 
   Always 

 
                PV 

 
ต้ังคาเอาท 

Retransmission 
สูงสุด 

 

 
T.C, R.T.D : 
FR-H~FR-L 

mV,V : SL-H~SL-L 
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(RET.H > RET.L) 
 

 
RET=PV 
MV,SV 

RET=PV 

 
 

T.C,RTD : FR-H 
mV, V : SL-H 

 
RET=PV 
MV,SV 

 
T.C,RTD : FR-H 

mV, V : SL-H 

 
ต้ังคาเอาทพุต 

Retransmission 
ตํ่าสุด 

 
T.C, R.T.D : 
FR-H~FR-L 

mV,V : SL-H~SL-L 
     RET.H > RET.L) 



 
 
1. การเลือกเอาทพุต Retransmission  

: PV ขนาดของเอาทพุต เปน 4-20mA DC ที่เปน Retransmission และเลือกSPS เปนแหลงจายใหกบั
เซ็นเซอรภายนอก 24 VDC  20 mA max 

2. เลือกเอาทพุตRetransmission สูงสุดและต่าํสุด 
:  เอาทพุต 4-20mA  DC  สามารถเลือกยานใหตรงกับคาของยานสูงสุดใหเลือก FR-H และต่ําสุดFR-L  
4.1.5  การตั้งคาอลารม 
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จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา ศถานะการ
แสดงผล 

ตั้งคาเร่ิมตน

  
ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้           การต้ังคากลุมอลารม 

 
เลือกอลารม 1 

 

 
3 

 
 

OFF / 1~22 
Refer to “Alarm type and code” 

 

 
 
 

Option 
  

เลือกอลารม 2 4 
 
 

ชวงที่อลารม 1ไมทํางาน 
    
              
                     0.0~100.0 %(EUS) 

             0.5 %    Option 
ชวงที่อลารม 2 ไมทํางาน 

 
  

เซ็ตคาของ อลารม 1 0.0 

 
เซ็ตคาของอลารม 2 

 

 
Absolute value : 0.0~100.0 %(EU) 

Deviation value : -100.0~100.0 %(EUS) 

 

 
0.0 

 
สัญญาณสิ้นสุดของ Patter 1 

  
OFF,PUL,CONT  

OFF 
สัญญาณสิ้นสุดของPatter 2 

 
 

code 21 
  selection OFF OFF,PUL,CONT 



 
 

1. อลารมเลือก 1 หรือ 2 ชนิด 
: เลือกจํานวนตัวเลขของชนดิอลารมจาก Alarm Type and Code 

2. อลารมตั้งคา Dead Band 1หรือ 2  
: ตั้งคาระยะ ON – OFF (dead band) เมื่อมีการทํางานของอลารม1และ2 

3. อลารมตั้งคา Set point ของอลารม 1และ2 
:  ตั้งคา อลารม 1และ2 

4. สัญญาณสิ้นสุดของPattern 1  
:  เนื่องจากไมมีเอาทพุตที่แยกออกจากกันการตั้งคาของสัญญาณสิ้นสุดของ Pattern1 จะแสดงเมื่อเลือก 
Code 21 จาก A1 ty อยางไรก็ตามสัญญาณสิ้นสุดของ Pattern1 จะไมถูกกระตุนเมื่อ Pattern2 เลือกการ
ตั้งคาที่สมบูรณของโปรแกรม 

5. สัญญาณสิ้นสุดของ Pattern2 
:  การตั้งคาสัญญาณสิ้นสุดจะแสดงเมื่อเลือก Code 21 จากA2ty  สัญญาณสิ้นสุดของ Pattern จะไม
แสดงถาไมเลือก Code 21 

• ถาเลือก OFF จากการตั้งคาของสัญญาณสิ้นสุดของ Pattern จะไมทํางานถาเลือก PUL หนวงเวลาหลัง
เอาทพุตทํางานประมาณ 0.5วินาที และสุดทายถาเลือก Cont จะอลารมตอเนื่องไปตลอดจนกระทัง้กด 
Reset หรือปดอลารม 
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4-1-6 กลุมการตั้งคาการควบคุม 
 
 

จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา จอแสดงผล ตั้งคาเริ่มตน 
 

การต้ังคากลุมควบคุม 
 

ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ 

 
 

  
 
การเลือกฟงกช่ัน Fuzzy 

 
 

OFF/ON 
รับไดทั้ง 

OFF ON/OFF 
                HH.MM (00 hr. 00 min.)  

          ทุกกรณี 
               

               หนวยของเวลา MM.SS (00 min.  00 sec.)                HH.MM 
                 รอการตั้งคา OFF/0~max. range ทุกกรณี OFF 

 OFF / 0.01~99.59 ทุกกรณี OFF 
รอการตั้งคาเวลา 

 

 
โหมดการชดเชยคา

เพาเวอร 
COOL / HOT ทุกกรณี COOL 

 
 

1. การเลือกฟงกช่ันของ Fuzzy 
 : การทํางานของ Fuzzy คือ ปองกันการเกดิ Over shoot ฟงกช่ัน Fuzzy สามารถควบคุมติดตามคาที่    
       อ่ิมตัว 
 : การเริ่มการควบคุมเมื่อมีการเกิดความแตกตางระหวางการออกแบบคา SV และที่ PV วัดได 
 : ตองการลดคาการใหความรอนซํ้า ๆ  
 :เมื่อมีการเปลี่ยนแปลงโหลด 
 :เมื่อมีการเปลี่ยนคาของ SV 
2. การตั้งคาหนวยของเวลา 

: สูงสุดได99ช่ัวโมง 59 นาที หรือ 99 นาที 59 วินาที สามารถเลือกการตั้งคาสําหรับหนวยของเวลา 
3. การตั้งคาของการ Wait Zone 
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: PV ตองลงตัวกับการประมวลผลของโปรแกรมคา SV ในการควบคุมอุณหภูมิแตภายใตสถานการณนี้ 
ถาอุณหภูมิตางกันในขณะรอ Zone เมื่อมีการเปลี่ยนของ Segment โปรแกรมสามารถทําตอเนื่องไปสู 
Segment ถัดไปไดอยางไรกต็ามภายนอกเกิดยานความแตกตาง มันจะไมเปลี่ยนจาก Segment ปจจบุัน
ไปสู Segment ถัดไปแตจะรอจนกระทั่งยนืยันการเซ็ทคาของ Wait Zone 



 
 
4      การตั้งคา Wait time 

: เมื่อ PV ไมลงตัวกับคาการประมวลผลของโปรแกรมคา SVในการควบคุมอุณหภูมิเมื่อ PV ไมควบคุม
ใหเขากับยานของคาความแตกตางระหวาง SV + Wait Zone โปรแกรมจะตอเนื่องเมื่อ Wait time  

 
5     การคืนคาสภาวะแหลงจาย 

: สามารถเลือกไดระหวาง COOL หรือ HOT การตั้งคา NP100 เลือกCOOL ระบบreset เมื่อแหลงจาย
ลมเหลวหรือไฟดับและถาเลอืก HOT  NP100  จะทําตอเนื่องจากการทาํงานของ segment กอนไฟดับ 

• อยางไรก็ตามตองเริ่มจากจดุเริ่มตนของ segment ถาระบบคืนคาของ segment ทํางานกอนไฟดับ 

4-1-7 กลุมการตั้งคา PID 

จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการ
แสดงผล 

ตั้งคาเริ่มตน 

 
กลุมการตั้งคา PID 

 
ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้ 

 
Anti Reset wind up 

 

 
Auto / 50.0~200.0 % 

 
P.I.D 

control 

 
Auto 

 
PID indication group 

   
OFF / P1Gr ~P4Gr            Always 0 

  P.I.D  
n. Proportion 0.1~999.9 % control 5.0 % 

    
n. Integral OFF / 1~6000 sec. Always 240 sec. 

           
n. Differential OFF / 1~6000 sec. Alway 

 
60 sec. 

  
-5.0 ~ 105.0 % 

Integral 
time OFF 

 
Manual reset 

 

50.0 % 

 
 
 
 
 

 16



   
4-1-8    การตั้งคา Auto Tuning 
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จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการแสดงผล ตั้งคาเริ่มตน 

 
กลุมการตั้งคา 
Auto tuning 

 
ต้ังคาตามพารามิเตอรขางลางนี้. ต้ังคาปน  ที่ AT เปน 1 แลวก็เลือก  Run 

 
ชนิดของ 

Auto tuning 
STD:Standard AT 

LOW:Low PV AT(*1) 
Except 

RUN& ON/OFF 
STD 

เลือกการทํางานของ AT OFF/1~4 Except 
RUN& ON/OFF 

OFF 

 
 
 

ขอควรระวัง    การทํางานของฟงกช่ัน Auto tuning/Stop 
 
ไมควรใชฟงกชั่น Auto tuning ในการ Process ดังตอไปนี้ 

- การควบคุมการ Process ที่มีการตอบสนองของระบบเร็ว เชน การควบคุมการการไหล การ
ควบคุมแรงดนั 

- การ Process ที่ไมยอมให การ ON และ OFF ของเอาทพุตใดเอาทพุตหนึง่ ไมอยูไนชวง
ขณะเดียวกนั 

- การ Process ที่ไมสามารถควบคุมโหลดมากๆในการทํางาน 
- การ Process ซ้ึงมีความอันตรายกระทบกระเทือนถึงน้ําหนักในคุณภาพของผลิตภัณฑ โดยมีคา

มากเกิน ยานของการเปลี่ยนแปลงคา SV 
- ถามีการเปลี่ยนแปลงคา SV ในระหวางการทําการ Auto tuning  การเปลี่ยนแปลงเปาหมายจะ

ออกจากการ ทํา Auto tuning และจะสิ้นสุดการทํา Auto Tuning การกําหนดคา SV จะมีการ
เปลี่ยนแปลงในคาใหม 

- เมื่อมีการ Burn Out เกิดขึ้นในระหวาง Auto Tuning  การทํางาน ของ Auto tuning จะหยุดการ
ทํางาน และเอาทพุตที่ตั้งไวกอนจะไมมีอยู 

 
 

 
 
 
 



 

4-2  การตั้งคา  Program Group 

1. หลังจากสิ้นสุดการตั้งคา Engineering Group และจะไปสู Program mode โดยกด   หรือ  จะเขาสู 
    “Group Mode”  

2. สถานะการทํางานของ Engineering Group จะบงชี้ก็ตอเมื่อกด  คางไว 2.5 วนิาที และ Program Mode 

 
จะปรากฏโดยการกด   หรือ   

 

 18



 
 
 

4-2-1 การตั้งคากลุมการทําวนซ้ํา 
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การตั้งคาโปรแกรม 
 

 
 
 

จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการแสดงผล ต้ังคาเร่ิมตน 

 
การตั้งคากลุมการทําวนซ้ํา 

 
จํานวนของการทําวนซ้ํา 

 
0 : limitless frequency 

/ 1~99 

  
1 Always 



จอแสดงผล ชื่อ ยานการตั้งคา สถานะการแสดงผล ตั้งคาเร่ิมตน 

 
กลุมการตั้งคาโปรแกรม 

 
ตั้งคาการควบคุมตางๆนี้หลังจากเซ็ทคาที่ Engineering Mode เรียบรอยแลว 

 

  
1 หรือ 2 pattern 

 
ทุกกรณี 

 
1 การเลอืกจํานวน Pattern 

 
ตั้งคา segment “0” 

 
0~10 

 
ทุกกรณี 

 

 
0 

 
ตั้งคาเริ่ม Set Value 

 

  
เลือกที่ Pattern 

 
-200 ขึ้นอยูกับยาน 

เริ่มทํางานที่คา SSV : เร่ิมที่ SV 
PV : Process value 

เลือกที่ Pattern SSV 

ตั้งคาเวลาของ n. pattern 
สัญาณ-1 ON time 

 
OFF / 00.00~99.59 

  
เลือกที่ Pattern OFF 

ตั้งคาเวลาของ n. pattern 
สัญาณ-1 OFF time 

OFF / 00.00~99.59 
(ON time < OFF time) 

 
เลือกที่ Pattern 

OFF 

ตั้งคาเวลาของ n. pattern 
สัญาณ-2 ON time 

  
เลือกที่ Pattern 

 
OFF / 00.00~99.59 OFF 

ตั้งคาเวลาของ n. pattern OFF / 00.00~99.59 เลือกที่ Pattern OFF 
(ON time < OFF time) สัญาณ-2 OFF time 

ตั้งคาหลังเสร็จสิ้นโปรแกรม RST/HOLD/PT-1/PT-2 เลือกที่ Pattern RST(RESET) 

เลือก Segment( 1 ~ 10 ) 0~10 PID control 1 

 

เลือกกลุมของ PID ขึ้นอยูกับยาน ทุกกรณ -200 

กําหนดคา SV OFF / 00.00~99.59 ทุกกรณี OFF 

    

ตั้งคาเวลาการทํางานของแตละ Segment 

ตั้งคา Segment จนถึงคา Segment สุดทาย 

จํานวน Segment 0~10 ทุกกรณ 10 

    
1~4 PID control 1 เลือกกลุมของ PID 

กําหนดคา SV ขึ้นอยูกับยาน ทุกกรณี -200 
OFF / 00.00~99.59 

    
OFF / 00.00~99.59 ทุกกรณี OFF ตั้งคาเวลาการทํางานของแตละ Segment 
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รายละเอียดการตั้งคาพารามิเตอรของ Pattern และ Segment 
 

1. การเลือกจํานวนของ Pattern 
: NP100 จะเลอืกการควบคุมอุณหภูมิได Pattern1 และ Pattern2 

2. การเลือกจํานวนของ segment 
: NP100 ถูกออกแบบใหมี 10 segment สําหรับแตละPattern ที่เริ่มตนเลือกsegment 0 เปนการตั้งคา
สถานะพื้นฐานของโปรแกรม 

3. การตั้งคาเริ่มตนของ SV 
: ในการโปรแกรมควบคุมอุณหภูมิสามารถเริ่มตั้งคาอุณหภูมิไดมันจะเริ่มจากอุณหภมูิปจจุบัน ในการ
เร่ิมตนอันดับแรกของการทาํงานของระบบหรือสามารถเริ่มจากที่คา SV ในการ start SV 

4. การเลือกชนิดของการ start  
: เลือกสถานะการ start เมื่อโปรแกรมเริ่มทาํงานถาเลือกPV มันจะเริ่มจากหัววัดอณุหภมูิปจจุบัน และถา
เร่ิมจาก SSV มันจะ start จากอุณหภูมิที่ตั้งไวในSV 

5. การตั้งคาสัญญาณเวลา1ของ Pattern 
: NP100   ON การตั้งคาของสัญญาณเวลา 1 เตรียมพรอมที่จะเลือก Pattern 

6. การตั้งคาสัญญาณเวลาที่ 2 ของ Pattern 
: NP100  OFF การตั้งคาเวลาจะเตรยีมพรอมในการตั้งคา 

** การตั้งคาเวลา ON  OFF ของสัญญาณ2 ในโหมด ON time และ เอาทพุท OFF หลังจากการตั้งคาของ 
OFF time 
7. การเลือกโหมดเมื่อเสร็จสิ้นโปรแกรม 

: เมื่อเลือก Pattern 1 ซ่ึง mode upon เสร็จสิ้นของ Pattern 1  ระบบการทาํงานจนกระทัง้โปรแกรมทํากา
รวนซํ้าในระบบจนครบและReset อยางไรก็ตามเมื่อเลือก Hold ก็จะอยูในSV คาสุดทายและคงคาไว 

8. การเลือกจํานวนPattern จํานวน Segment และจํานวนกลุม PID  แตละ Segment ตั้งคาได 1-4 กลุม PID 
ที่ใชในการควบคุม 

9. การเซ็ทเปาหมายของขนาด: การตั้งคาเปาหมายของอุณหภูมิของแตละ Pattern และ Segment ภายใต
การควบคุม 

10. การตั้งคาเวลาของแตละ Pattern และ Segment : การตั้งคาเวลาจะคงคาเปาหมายของอณุหภูมิจริง
สําหรับแตละ Pattern และ Segment ภายใตการควบคุม 
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