
ขั้นตอนการเขาโปรแกรม AG Series
ปุม

กดปุม SET (ไมตองคาง)
กดปุม SET คางไว 3 วินาที
กดปุม  ∧ + >  คางไว 1 วินาที
กดปุม  ∧ + >  คางไว 3 วินาที

กดปุม  ∧ + >  พรอมกัน (ไมตองคาง)

กดปุม  ∧ + <  พรอมกัน (ไมตองคาง)

กดปุม  ∧ + <  คางไว 3 วินาที

กดปุม  ∨ + <  คางไว 1 วินาที

กดปุม  ∨ + <  คางไว 2 วินาที

กดปุม  ∨ + >  พรอมกัน (ไมตองกดคาง)

กดปุม ∨ + SET

Level 2 

โปรแกรม จอบน Default

เลือกสัญญาณอินพุต (กรณีเลือกสัญญาณ InPt 01 : เทอรมอคัปเปล Type K  -100°C ~ 1200°C  01-19

อินพุตเปนกระแสไฟฟา 4-20 mA ตอง
ตอตัวตานทาน 250W ครอมข้ัวอินพุตดวย)

18 : IRT/C  0°C ~ 400°C 
19 : Ni (Nikel RTD) -50°C ~ 300°C 

14 : กระแสไฟฟา 4-20 mA
15 : IRT/C  0°C ~ 400°C 
16 : IRT/C  0°C ~ 400°C 
17 : IRT/C  0°C ~ 400°C 

10 : JPt100Ω  ทศนิยม 1 ตําแหนง -199.9°C ~ 400.0°C
11 : Pt100Ω  -200°C ~ 600°C
12 : Pt100Ω  ทศนิยม 1 ตําแหนง -199.9°C ~ 600.0°C
13 : แรงดันไฟฟา 1-5 V

07 : เทอรมอคัปเปล Type S  100°C ~ 1600°C
08 : เทอรมอคัปเปล Type B  500°C ~ 1800°C
09 : JPt100Ω  -200°C ~ 400°C

03 : เทอรมอคัปเปล Type J  -100°C ~ 800°C
04 : เทอรมอคัปเปล Type E  -200°C ~ 1000°C
05 : เทอรมอคัปเปล Type T  -150°C ~ 300°C
06 : เทอรมอคัปเปล Type R  100°C ~ 1600°C

Initial Seting Mode (กดปุม  ∧ + >  คางไว 3 วินาที)
จอลาง

02 : เทอรมอคัปเปล Type K  ทศนิยม 1 ตําแหนง
       -99.9°C ~ 199.9°C

กดปุม < + >

Lock การเขาโปรแกรมโหมดตางๆ จากการโปรแกรมพารามิเตอร LoC.S
LoC.S = 0  : ไม Lock การเขาโปรแกรม
LoC.S = 1  : Lock การเขาโปรแกรม Initial Setting Mode 
LoC.S = 2  : Lock การเขาโปรแกรม Initial Setting Mode และ Adjustment Mode
LoC.S = 3  : Lock การเขาโปรแกรมทุกโหมด

สั่งหยุดการทํางานของเอาตพุต หนาจอบนแสดง " stop " สลับกับคา PV ถาตองการ
กลับสูหนาจอปกติ  กดปุม  ∨ + <  คางไว 1 วินาที หนาจอแสดง " run " เปนการเขาสู
หนาจอปกติ

ปดเครื่อง หนาจอดับ เอาตพุตหยุดทํางาน ถาตองการกลับสูหนาจอปกติ                    
กดปุม  ∨ + <  คางไว 2 วินาที

เขาสูการทํา Auto Tuning หนาจอแสดง " At " กระพริบสลับกับคา Setpoint ถาตองการ
ออกจาก Auto Tuning กดปุม  ∨ + >  พรอมกัน

ออกสูหนาจอปกติ

เขาโปรแกรม Initial Setting Mode (Level 2)  (ดูรายละเอียดที่หนา 3)

เขาโปรแกรม Selection Mode แสดงพารามิเตอรที่มีการใชงานบอย โดยเปน
พารามิเตอรที่เลือกมาจาก Adjustment Mode (Level 1)

การตรวจเช็ค Parameter ตางๆ ที่โปรแกรมไว โดยจะแสดงคาตางๆวนไปเรื่อยๆจนครบ 
และจะออกสูหนาจอปกติ

เขาสูการดูคา %MVและ กระแสของ Heater (กรณีใช Heater Break Alarm)              
 -การแสดงคา %MV โดยจอบนจะแสดง " out " จอลางจะแสดง %MV ที่อานได          
  (ดูไดเฉพาะเลือกการทํางานแบบ PID เทานั้น)

การทํางาน

เขาโปรแกรมคา SETPOINT, ALARM
Lock การเขาโปรแกรมทุกโหมด สามารถเขาโปรแกรมคา SETPOINT ไดเทานั้น
เขาโปรแกรม Adjustment Mode (Level 1)  (ดูรายละเอียดที่หนา 7)

หนาที่ 1



โปรแกรม จอบน Default

ตั้งคา Filter สําหรับการแสดงบนหนาจอ
เปลี่ยนแปลงเร็ว (ไมน่ิง) จนไมสามารถอาน
ไดโดยตั้ง Filter มากคาแสดงจะนิ่งมาก

F_St 11

Code ฮีตเตอร การลัดวงจรของ ไมมีสัญญาณ

Alarm ไมทํางาน อุปกรณภายใน อินพุต

00 OFF OFF OFF
01 OFF OFF ON
02 OFF ON OFF
03 OFF ON ON
04 ON OFF OFF
05 ON OFF ON
06 ON ON OFF
07 ON ON ON

เลือก Code ของอลารมที่ข้ึนอยูกับอินพุต-
เอาตพุตผิดปกติ (กรณีเลือกการทํางาน
ของอลารมเปน nnH, nAH และ AAH)

HA =  01-07

เลือกการทํางานของอลารม AL.SL nnn : ไมใชอลารม nnn

nnH : อลารมเกิดจากความผิดปกติของอินพุต-เอาตพุต

nnA : อลารมข้ึนอยูกับอุณหภูมิ

nAH : อลารมข้ึนอยูกับอุณหภูมิและความผิดปกติของ           
         อินพุต-เอาตพุต

nAA : อลารม 2 ชุด ข้ึนอยูกับอุณหภูมิ

AAH : อลารม 1, อลารม 2 ข้ึนอยูกับอุณหภูมิและ อลารม 3 
ข้ึนอยูกับความผิดปกติของอินพุต-เอาตพุต

AAA : อลารม 3 ชุดข้ึนอยูกับอุณหภูมิ

oFF

on  : เอาตพุต ON คาง

เลือก Output Limit ouLt
no : ไมมี Output Limit no

HL , AD : มี Output Limit (H = ,L =)

เลือกสถานะการทํางานของเอาตพุตเมื่อไมมี
สัญญาณอินพุต

b.out
oFF : เอาตพุต OFF คาง

เลือกลักษณะการควบคุม o.Act r : Reverse ใชกับระบบ Heating                                    
(เม่ือ PV < SV เอาตพุตจะ ON)

r

d : Direct ใชกับระบบ Cooling                                         
(เม่ือ PV > SV เอาตพุตจะ ON)

AbS

diF  : คาบวก-ลบจาก Setpoint

เลือกการทํางานของ LED M ที่หนาเครื่อง
o.LEd H.on : ON เม่ืออุณหภูมิเพ่ิมข้ึน H.on

C.on : ON เม่ืออุณหภูมิลดลง

 01-20

เลือกรูปแบบการทํางานของ External Input
 เพ่ือสั่งงานการตั้งคา SP2          (จะ
ปรากฎฟงกชันนี้เม่ือเลือกรุนที่มี External 
Input เทานั้น)

o.St
AbS : คาจริง

เลือกรูปแบบการทํางาน Cont Pid : ควบคุมแบบ PID Control PID

onF: ควบคุมแบบ ON-OFF
n    : เปนตัว Display

เลือกรูปแบบของ IR Sensor irHL Std    : มาตรฐานทางโรงงาน Std

USEr : เลือกปรับตั้งตามเงื่อนไข

XXXP.

XXP.X เลือกทศนิยม 1 ตําแหนง
XP.XX เลือกทศนิยม 2 ตําแหนง
P.XXX เลือกทศนิยม 3 ตําแหนง

กรณีเลือกรับอินพุตเปนกระแส หรือแรงดัน unit XXXP. ไมมีทศนิยม
จอลาง

หนาที่ 2



โปรแกรม จอบน Default
A1 = Code เม่ือ ON Power การทํางาน ลักษณะ ความหมาย

A2 = Alarm อุณหภูมิอยูใน ของ การทํางาน ของ

A3 = Alarm จะให Alarm Alarm Alarm
เอาตพุต Alarm

00  -  -  - ไมใช Alarm
01 ON / OFF    LA     HA
02 ON คาง ON               ON

03 ON / OFF SP

04 ON คาง Out-Band
05 ON / OFF    LA     HA
06 ON คาง           ON  

07 ON / OFF SP

08 ON คาง In-Band
09 ON / OFF    LA     HA
10 ON คาง ON               ON

11 ON / OFF SP

12 ON คาง Out-Band
13 ON / OFF    LA     HA
14 ON คาง           ON  

15 ON / OFF SP

16 ON คาง In-Band
17 ON / OFF             HA
18 ON คาง                     ON

19 ON / OFF SP

20 ON คาง High Alarm
21 ON / OFF    LA     
22 ON คาง ON               

23 ON / OFF SP

24 ON คาง Low Alarm
25 ON / OFF             HA
26 ON คาง                     ON

27 ON / OFF SP

28 ON คาง High Alarm
29 ON / OFF    LA     
30 ON คาง ON               

31 ON / OFF SP

32 ON คาง Low Alarm

จอลาง

เลือกชนิดของ CT ของ Fenwal ที่นํามาตอ
 กรณีทํางานแบบ Heater Break Alarm

CT 25 : CTL-6S-H (25 A)
25

50 : CTL-12-S56-10 (50 A)

เลือกการแสดงผลของ LED  S2 (อลารม 2) A.LED on : ทํางาน
on

OFF : ไมทํางาน

ON

OFF

ON

OFF

ON อลารมเปน
คาบวก-ลบ
จาก 

Setpoint ตัว
 Setpoint 
เปลี่ยน คา
ของ Alarm 
เปลี่ยนตาม

OFF

ON

OFF

ON
อลารมเปน
คาอิสระจาก 
Setpoint ตัว
 Setpoint 
เปลี่ยน คา
ของ Alarm 
จะคงเดิม

OFF

ON

OFF

ON อลารมเปน
คาบวก-ลบ
จาก 

Setpoint ตัว
 Setpoint 
เปลี่ยน คา
ของ Alarm 
เปลี่ยนตาม

OFF

ON

OFF

เลือก Code ของอลารมที่ข้ึนอยูกับอุณหภูมิ 
(กรณีเลือกการทํางานของอลารม AL.SL 
เปน nnA, nAH, nAA, AAH และ AAA

อลารมเปน
คาอิสระจาก 
Setpoint ตัว
 Setpoint 
เปลี่ยน คา
ของ Alarm 
จะคงเดิม

หนาที่ 3



Level 1
Adjustments Mode  (กดปุม  ∧ + >  คางไว 1 วินาที)

โปรแกรม จอบน Default

กําหนดคา Address สําหรับการสื่อสาร (จะ
มีฟงกชันนี้กรณีเลือกรุนที่มี Port สื่อสาร)

Adrs 01

ชวงเวลาตอบสนองสําหรับการสื่อสาร rES.d 10
H = 1999
L = -1999
H = 1999
L = -1999

OL-H 100
OL-L 0

16 กรณีเปน
 Relay

 2 กรณีเปน 
Pulse

ตั้งคา Integral Time I = 0
ตั้งคา Derivative Time d = 0
ตั้งคา Anti-Reset wind-up (ARW) โดยการ
 Integral จะไมเกิดข้ึนจนกวาจะเขาชวงของ
 Pb

Ar 100

LbFr
LAFt
HbFr
HAFt
4 =

20 =
เช็คดูคาของกระแสที่ผาน Heater กรณี
เลือกรูปแบบเปนฟงกชัน Heater Break 
Alarm

ct.A
-

ตั้งคาปริมาณของกระแสที่ตองการตรวจจับ
กรณีเลือกรูปแบบ Alarm เปน Heater 
Break Alarm

HAL
1.0

ตั้งคา Differential Gap ของเอาตพุต อลารม
AL.dF

1

XX.X แสดงคาของกระแสที่ไหลผาน CT

0.1 - 50.0

01 ~ 99°C

ตั้งคาสเกลเอาตพุตสําหรับสัญญาณ 
Retransmission กรณีรุนที่ลงทายดวย T

ตั้งอุณหภูมิที่ตองการใหเอาตพุตจาย 4 mA  -

ตั้งอุณหภูมิที่ตองการใหเอาตพุตจาย 20 mA

ตั้งคาชวงอุณหภูมิเปรียบเทียบในการวัด 
กรณีเลือกชนิดอินพุตเปน IR

อุณหภูมิต่ําสุด ณ.จุดที่ตองการวัด -

อุณหภูมิต่ําสุดที่ตองการใหแสดงผล

อุณหภูมิสูงสุด ณ.จุดที่ตองการวัด

อุณหภูมิสูงสุดที่ตองการใหแสดงผล

ปรับคาชดเชยทางดานอินพุต SAdj  -9.9 ~ 9.9 กรณีทศนิยม 1 ตําแหนง 0

 -99 ~ 99 กรณีไมมีทศนิยม
หนวยเปน °C

ตั้งคา Offset กรณีทํางานแบบ P Control rSt
 -9.9 ~ 9.9 กรณีทศนิยม 1 ตําแหนง 0

 -99 ~ 99 กรณีไมมีทศนิยม
หนวยเปน °C

ตั้งคา Differential Gap ของเอาตพุต กรณี
เลือกรูปแบบการทํางานเปนแบบ ON-OFF

diF = กรณีไมมีทศนิยมตั้งได 1 ~ 99 0

กรณีไมมีทศนิยมตั้งได 0.1 ~ 99.9
หนวยเปน °C

10

0-3999 หนวยเปนวินาที
0-3999 หนวยเปนวินาที
ตั้งคาไดตั้งแต 0-100%

สัดสวนคาเวลาของ P กรณีเลือกการทํางาน
ของ PID

Pt = สามารถตั้งคาไดเปน 0.5 / 1 / 2 / 4 / 8 / 16 / 32 / 64 หนวย
เปนวินาที

ตั้งคา Proportional Band Pb = 0-200°C กรณีตั้งคา Pb = 0 จะเปนการทํางานแบบ ON-OFF
 Control

ตั้งชวง High และ Low กรณีเลือกอินพุต
เปนอุณหภูมิ

คาสเกล High และคาสเกล Low เปลี่ยนแปลงตามการเลือก
ชนิดอินพุต

ตั้งคาของ Output Limit ตั้งคา High Limit ไมเกิน 100%
ตั้งคา Low Limit ไมต่ํากวา 0%

จอลาง

 01-31

10 ~ 1000 : หนวยเปน msec
ตั้งชวง High และ Low กรณีเลือกอินพุต
เปนแรงดัน หรือกระแส

ตั้งสเกล High ไดไมเกิน 1999
ตั้งสเกล Low ไดต่ําสุด -1999

หนาที่ 4



ข้ันตอนการเลือกพารามิเตอรในสวนของ Adjustment Mode มาไวที่ Selection Mode

โปรแกรม จอบน

XXXX.
↓

XXXX.
XXXX.

↓
XXXX.

การตั้งคา SetPoint และคา Alarm (กดปุม SET คางไว 1 วินาที)

โปรแกรม จอบน

ตั้งคา Setpoint S.P
ตั้งคา Setpoint 2 กรณีเลือกรุนที่มีฟงกชัน 
External Input S.P 2

A1 P
A1 H
A1 L

ตั้งคาของ Alarm ที่ 2 A2 P
ตั้งคาของ Alarm ที่ 3 A3 P
ดูคากระแสโหลดที่ตองการเช็ค (ดูคาอยาง
เดียว แกไขไมได) S.HAL

การแสดงขอความ Error
ขอความ

Er 10

 - สงกลับโรงงานผลิต (Return factory)
 - ตรวจสอบหัววัดวาขาดหรือไมไดตอหัววัด
 - ตรวจสอบการตอสายวากลับข้ัวหรือไม
 - ตรวจสอบการตอสาย Heater หรือ Load

 - ตรวจสอบรายละเอียดชวงของหัววัด
 - ตรวจสอบการตอหัววัด วาขาดหรือไม

Er 40
 - สัญญาณอินพุตเกินชวงที่รับได
   ของชนิดหัววัด

   วาตอผิด หรือตอสลับสายหรือไม

 - SSR ซ็อต  - ตรวจสอบการซ็อตของ SSR
 - ไมตอสาย CT  - ตรวจสอบการตอสาย CT

Er 30
 - ไมมีสัญญาณอินพุต
 - หัววัดขาด

Er 31

 - ไมไดตอโหลด        

 - ฮีตเตอรไมทํางาน 

 - เซตคาเกินชวงที่กําหนด ตรวจสอบการเซตคาใหอยูในชวงที่ถูกตอง

Er 20  - เครื่องควบคุมเสีย
 - เง่ือนไขในการควบคุมบกพรอง

ตั้งคาตัวเลขไดตามชวงใชงาน Low ถึง High ของสเกลอินพุต
ตั้งคาตัวเลขไดตามชวงใชงาน Low ถึง High ของสเกลอินพุต

 -

สาเหตุ การแกไข

จอลาง

ตั้งคาตัวเลขไดตามชวงใชงาน Low ถึง High ของสเกลอินพุต

ตั้งคาตัวเลขไดตามชวงใชงาน Low ถึง High ของสเกลอินพุต

ตั้งคา Alarm ที่ 1 โดยพารามิเตอรที่แสดงที่
จอบนจะเปลี่ยนแปลงตามการเลือกรูปแบบ
ของ Alarm

ตั้งคาตัวเลขไดตามชวงใชงาน Low ถึง High ของสเกลอินพุต

ขั้นตอนการ Set
การเลือกพารามิเตอรในสวนของ 
Adjustment Mode มาไวในสวนของ 
Selection Mode

กดปุม > + SET เม่ือเจอพารามิเตอรที่ตองการจนตําแหนงทศนิยมสุดทาย
ของหลักกระพริบติดคาง

ยกเลิกพารามิเตอรที่เลือกมาจาก 
Adjustment Mode

กดปุม > + SET เม่ือเจอพารามิเตอรที่ตองการยกเลิกการเลือกใหไปแสดงที่ 
Selection Mode จนตําแหนงทศนิยมสุดทายดับ

เลือกพารามิเตอรที่ใชงานบอยๆ ใหมาอยูในสวนของ Selecion Mode โดยสามารถเลือกไดไมเกิน 8 พารามิเตอร ซึ่งสามารถเขาไปดู
พารามิเตอรที่เลือกมาแลวในกรณีที่ตองการแกไข ทําไดโดยกดปุม ∧ + > พรอมกัน
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รายละเอียดแตละโปรแกรม

1. การเลือกประเภทอินพุต

ชนิดเซนเซอร Code ความละเอียด

เทอรมอคัปเปล Type K 1 1°C
เทอรมอคัปเปล Type K 2 0.1°C
เทอรมอคัปเปล Type J 3 1°C
เทอรมอคัปเปล Type E 4 1°C
เทอรมอคัปเปล Type T 5 1°C
เทอรมอคัปเปล Type R 6 1°C
เทอรมอคัปเปล Type S 7 1°C
เทอรมอคัปเปล Type B 8 1°C
JPt100Ω 9 1°C
JPt100Ω 10 0.1°C
Pt100Ω 11 1°C
Pt100Ω 12 0.1°C
แรงดันไฟฟา 13 1 Digit
กระแสไฟฟา 14 1 Digit
IRT/C 15 1°C
IRT/C 16 1°C
IRT/C 17 1°C
IRT/C 18 1°C
Ni (Nikel RTD) 19 1°C
 * กรณีเลือกอินพุตเปนกระแส 4-20 mA ตองตอ ความตานทาน 250 Ω
2. การตั้งชวง High และ Low กรณีเลือกอินพุตเปนแรงดัน หรือกระแส
   เชน อินพุตเปนแรงดัน 1-5 V (Code 13), ตองการใหแสดงผลเปน 0-1000
   ดังนั้นตองโปรแกรมคา : H = 1000  และ L = 0
   การแสดงผลจะเปน  Input 1 V   =>  0 , Input 3 V   =>  5000 , Input 5 V   =>  1000

3. การควบคุมแบบ PID
         ในระบบการควบคุมแบงออกไดเปน 2 รูปแบบ คือ ระบบควบคุมแบบเปด  และ ระบบควบคุมแบบปด  แตในที่น้ีเราจะพูดถึง

ระบบควบคุมแบบปด ซึ่งระบบการควบคุมแบบปดมีหลายรูปแบบ เชน ON/OFF Control, P Control, PI Control, PD Control
และ PID Control
ระบบควบคุมแบบ ON - OFF
ในระบบควบคุมแบบ ON- OFF เครื่องควบคุมระทํางาน 2 สภาวะ คือ 

ON และ OFF เปนการควบคุมแบบงายๆ ราคาไมแพง จึงนิยมใชกันอยาง
กวางขวางในงานควบคุมอุณหภูมิทางอุตสาหกรรม ในกรณีที่ผลจากการแกวง

ของอุณหภูมิเปนที่ยอมรับได

รูปแบบการควบคุมแบบ ON-OFF
ระบบควบคุมแบบ PID 
เปนระบบหนึ่งที่มีการควบคุมอยางมีประสิทธิภาพ และมีเสถียรภาพที่ดี ในทางอุดมคติแลวเราตองการใหอุณหภูมิเขาสู Setpoint
 อยางรวดเร็วซึ่งก็ข้ึนอยูกับการใชคา P, I, D ตางๆที่เหมาะสมกับระบบ  ซึ่งผูที่ไมชํานาญอาจจะสับสนไมแนใจวาควรใชคาไหน

 เราแนะนําใหใชฟงกชันพิเศษที่มีมากับ AG Series คือฟงกชัน"Auto Tuning" ระบบจะคํานวนหาคา PID ที่เหมาะสมใหเอง

  0°C ~ 400°C ยานที่แมนยํา 160°C~260°C
 -50°C ~ 300°C 

ยานที่แมนยํา -18°C ~ 30°C
  0°C ~ 400°C ยานที่แมนยํา 20°C ~ 90°C
  0°C ~ 400°C ยานที่แมนยํา 80°C ~ 120°C

 -199.9°C ~ 600.0°C
 1 V - 5 V 

 4 mA  - 20 mA 
  0°C ~ 400°C 

  500°C ~ 1800°C
  -200°C ~ 400°C

 -199.9°C ~ 400.0°C
  -200°C ~ 600°C

  -200°C ~ 1000°C
  -150°C ~ 300°C
  100°C ~ 1600°C
  100°C ~ 1600°C

หมายเหตุ

  -100°C ~ 1200°C
  -99.9°C ~ 199.9°C

  -100°C ~ 800°C

ชวงการวัด
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ผลของการตั้งคา PID ที่แตกตางกัน
ผลของ P ตอระบบ

การควบคุมจะใชเวลาเขาสู Setpoint 
นานมากขึ้น ผลการแกวงไมมากนัก

จะทําใหระบบเกิดการ Over Shoot สูง
เกิดการแกวงมากขึ้น และถานอยมาก

จะทําใหควบคุมไมได

ผลของ I ตอระบบ
จะชวยใหการเขาสู Setpointไดเร็วข้ึน
แตถามากเกินไป จะทําใหเกิดอุณหภูมิ

สะสมเพิ่มข้ึน

เกิด Over Shoot และมีการแกวงของ
ระบบ ทําใหไมเขาสู Setpoint

ผลของ D ตอระบบ
ชวยใหการเขาสู Setpoint ไดเร็วข้ึน
คาบในการแกวงจะนอยลงและสั้นลง

ถามากเกินระบบจะตอบสนองไว 

ทําใหขาดความเสถียร

คาบในการแกวงจะชา เขาสู Setpoint
ชา หากหักลางกับ I Control ไมหมด
จะเกิดการแกวงข้ึนอีก 

4. ฟงกชัน Heater Break Alarm
Fenwal AG Series สามารถตรวจสอบการทํางานของฮีตเตอรไดโดยตอรวมกับ CT ของ Fenwal รุน CTL-6S-H (กระแส 25 A)
หรือ CTL-12-S56-10 (กระแส 50 A) ซึ่งมีวิธีตอได 2 แบบ คือ

1. คลอง CTL เขากับโหลดโดยตรง
   ตอวงจรตามรูป วิธีน้ีงายและไมยุงยาก แตตองระวังวาคากระแสโหลด

ตองไมเกินยานของ CT เชน CTL-6S-H ตองไมเกิน 25 A
2. คลอง CTL เขากับเอาตพุตของ CT/5 A 
   ตอวงจรตามรูป  วิธีน้ีคากระแสที่อานไดจากพารามิเตอร CT.A จะไมเทา
กับคาจริงเพราะถูกทอนไปจาก CT/5A ใชในกรณีที่กระแสโหลดสูง
 - การทํางานของฟงกชัน Heater Break Alarm

ในสถาวะปกติ เม่ือเอาตพุตของ AG ทํางาน จะมีกระแสขนาดหนึ่งไหลผานฮีตเตอร

ซึ่ง AG สามารถรับรูไดผานตัว CT แตถาฮีตเตอรขาด หรือมีความผิดปกติเกินข้ึน จะ

ทําใหไมมีกระแสไหล หรือมีกระแสไหลต่ํากวาที่ควรจะเปน (เชน ฮีตเตอรขาดบางตัว)

ซึ่งฟงกชันนี้จะอาศัยเง่ือนไขการตัดสินใจจากระดับกระแสที่ถูกตั้งไวที่พารามิเตอร

HAL ไปสั่งใหอลารมทํางาน
สามารถเลือกใชงานฟงกชัน Heater Break Alarm ไดเม่ือสั่งซื้อ AG รุนที่มี 1 อลารม
ข้ึนไป และโปรแกรมพารามิเตอรเปน nnH หรือ nAH และโปรแกรม HA เปน 04 - 07
สวนพารามิเตอร HAL ใหตั้งคากระแสโหลดที่ตองการเช็ค ซึ่งสวนมากตั้งไวที่ 50% 
ของกระแสโหลดจริง

ผลของ D มาก

ผลของ D นอย

ผลของ P มาก

ผลของ P นอย

ผลของ I มาก

ผลของ I นอย
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ตัวอยางการตอใชงาน

1. กรณีใช Heater 1 ชุด
Ia = กระแสโหลด
Ix = กระแสที่โปรแกรมในพารามิเตอร HAL
Ix = Ia X 0.5

2. กรณีใช Heater ตอขนาดกัน

Ia = กระแสโหลดรวมทั้งหมด

Ix = กระแสที่โปรแกรมในพารามิเตอร HAL
Ix = (Ia + Ib)/2

Ib = กระแสโหลดเมื่อตัดฮีตเตอรออก 1 ชุด

5. ฟงกชัน Remote Setpoint
ในบางงานที่ตองมีการเปลี่ยนคา Setpoint กลับไปกลับมา คงไมสะดวกที่ตองโปรแกรมใหมทุกครั้ง  สําหรับ AG ผูใชงานสามารถ
เลือกเปลี่ยนคา Setpoint ไดโดยไมตองโปรแกรมใหม แตทําไดงายเพียงตอสวิตชที่ขา 10 และ 11 เปนตัวสั่งงานแทน

คา Setpoint
SP1
SP2

เราสามารถตั้งการทํางานของ SP2 ไดโดยโปรแกรมที่พารามิเตอร O._st และ S.P2 รายละเอียดการโปรแกรมตามตัวอยาง
เชน ตองการคา SP1 = 100°C และ SP2 = 110°C  , สามารถตั้งได 2 แบบตามตาราง

AbS (คาจริง) DiF (บวกลบSP)
100°C 100°C
110°C  +10°C

SP1
SP2

เปด

ปด

พารามิเตอร
การทํางาน

สถานะสวิตช
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